SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
~Utwardzenie drogi dojazdowej do pél i ik w m. Czarnca”

D.00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Przedmiot SST

1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacjiclirecznej (SST) g wymagania ogolne dotygee
wykonania i odbioru robét zgzanych z utwardzeniem drogi dojazdowej do pakiw m. Czarnca

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna dokument pigetay i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rabd

pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejnuymagania ogdlne, wspdlne dla robotgypgh nizej
wymienionymi specyfikacjami:

D.01.00.00 Roboty przygotowawcze

D.02.01.01 Wykonywanie wykopéw w gruntach nieskstib

D.04.01 .01 Koryto wraz z profilowaniem i zsgczeniem podia

D.04.04.00Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogéine

D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiknego mechanicznie

1.4. Okrélenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione porej okrelenia naléy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedgcy budynkiem, stanowcy catag¢ techniczno-aytkowg
(droga) albo jego €&¢ stanowgca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiglostowy, korpus
ziemny, wzel).

1.4.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubuoé@sy od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do righypostoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.4.Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgxia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowgzujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzsty
do notowania zdarad okoliczngci zachodacych w toku wykonywania rob6t, rejestrowania dokeapych
odbioréw robot, przekazywania polédannej korespondencji technicznej peulizy Kierownikiem projektu,
Wykonawg i projektantem.

1.4.5.Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahywontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, 0 ktoérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwna), odpowiedzialna za nadzorowanie
robét i administrowanie kontraktem (dalej zwanayhierem lub Kierownikiem Projektu).

1.4.6.Jezdnia - cgs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.7.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.8.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbbahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju

i pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.9.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzcivnaiz ze sposobem ich pokenia.

1.4.10. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.11.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktdéra jest ograniczona korpthrogi i skarpami rowéw.
1.4.12 Koryto - element uformowany w korpusie drogowym elucutazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.13 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezymiera zeszyt z ponumerowanymi stronamizsty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych
zalcznikéw. Wpisy w ksjzce obmiardw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badaayczaakceptowane przez Zamawéepgo,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badaréb zwizanych z ocepjakasci materiatdw oraz robot.
1.4.15.Materialy - wszelkie tworzywa niegdne do wykonania robo6t, zgodne z dokumentpopjektova

i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pipnegniera/ Irzyniera projektu.

1.4.16. Most - obiekt zbudowany nad przeszkodiodra dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.17.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzghych do przejmowania i rozktadania oly@n od ruchu
na podiae gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana kigepaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizagca - warstwa znajdgga sé miedzy warstvg $cieralm a podbudow, zapewnigjca lepsze



roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugdow

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa soa do wyrdwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istnigpej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e¢& nawierzchni stigca do przenoszenia obgzén od ruchu na podi®. Podbudowa
moze sktadad sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnesépodbudowy spetnigga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadési¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek podiga. Maze zawierd warstwe
mrozoochrong, odgiczajca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwrgadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinafga - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lcej powyej.

i) Warstwa odsgczapca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.
1.4.18.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.19.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tuneldkl dla pieszych i przepust.

1.4.20.0dpowiednia (bliska) zgod&é - zgodndé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjesh
przedziat tolerancji nie zostat oléteny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo
rodzaju robot budowlanych.

1.4.21.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi paseteu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzadzeh oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy ieorOwniez obejmowd teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wdzen chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.22.Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojazadw, umieszczenia wdzen
organizacji i bezpiec#stwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zsta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.23. Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zgey pod nawierzchpgi do gkbokaici
przemarzania.

1.4.24. Podiaze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa paitdezaca bezpérednio pod nawierzchaj
ulepszona w celu unabwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.
1.4.25.Polecenie Iayniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawegpirzyniera, w formie pisemnej,
dotyczice sposobu realizacji rob6t lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.26.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczgtata autorem dokumentacji projektowej.

1.4.27 Przedsiwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagasnia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geopmtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejagcego posczenia.

1.4.28.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedrowek zwierat dziko zyjacych lub urgdzei technicznych przez korpus drogowy.
1.4.29Przeszkoda naturalna - elemémidowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykfad dolina, bagno, rzekaksatalréwek dzikich zwierat itp.

1.4.30. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogd, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.3 1.Przetargowa dokumentacja projektowaes¢zlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu lpdacego przedmiotem robot.

1.4.32.Przyczéiek - skrajna podpora obiektu mostowegozdvisktadé sic z petnejsciany, stupéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komor.

1.4.33.Rekultywacja - roboty mage na celu upogrkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.34.Rozpktosé teoretyczna - odlegéd miedzy punktami podparcia (byskami), przsta mostowego.

1.4.35. Szerokd¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtomiedzy zewrtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadék) osi podtanej, obejmuje catkowitszerokdé konstrukcyjma
ustroju niogcego.

1.4.36. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szera¥ochodnikéw mierzona wwietle porczy mostowych z wykczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielggej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.37 Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichdioprzedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.38.Teren budowy - teren udeshniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca



wymienione w kontrakcie jako twagee czs$¢ terenu budowy.

1.4.39.Zadanie budowlane - e& przeds¢wziecia budowlanego, stanoyga odebng catas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolg do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie mie polegd na
wykonywaniu robét zwjzanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za j&koch wykonania oraz za ich zgodidoz dokumentag
projektows, SST i poleceniami kyniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach umowy przeiaWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi  wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej (projekt buldovw — wykonawczy).

Na Wykonawcy spoczywa obosziek wytyczenia punktéw gtéwnych trasy przez upramego geodeti
odpowiedzialné za ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili @dbikaicowego robét.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykoaasdtworzy i utrwali na wtasny koszt.
1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowacbzie zawiera rysunki, opis i obliczenia.

Rodzaje dokumentaciji:

- Dokumentacja Zamawigego,

— Dokumentacja spogdzona przez Wykonawc

1) Dokumentacja Zamawigjego.

Dokumentacja Przetargowa zostanie oferentom prasleaprzez Internet w trakcie przeprowadzenia
procedury przetargowej po ogtoszeniu przetargu.ubmdntacja Projektowa (Projekt budowlano — wykonagvcz
zostanie przekazany Wykonawcy wytonionemu w drqutzetargu

2) Dokumentacja Projektowa do opracowania przez alighve.

Wykonawca we wlkasnym zakresie opracuje i uzgodujight organizacji ruchu na czas budowy, ktory winie
by¢ zatwierdzony staraniem Wykonawcy.

Wykonawca wykona poprzez uprawnionego gepdetokumentag powykonawcz obiektu. Mapa
powykonawcza sytuacyjno-wysai@owa winna by staraniem Wykonawcy prayta w Powiatowym

Osrodku Geodezyjno-Kartograficznym. Dokumentggpwykonawcz wraz z map sytuacyjno-wysokeciows
nalezy wykona w 6 egz.

Wykonawca robo6t uszczegotowi dokumen¢gmjojektova w zakresie przewidzianym w poszczegolinych
SST. Jeeli w trakcie wykonywania Robot oke sk koniecznym uzupetnienie Dokumentacji Projektowej
przekazanej przez Zamawijaggo Wykonawca na wlasny koszt spiz brakupce projekty (opis, rysunki,
przedmiar), kosztorys ofertowy i SST w 4 egzemlalei przedtay je Inzynierowi/Kierownikowi projektu

do zatwierdzenia.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektowyg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiynprzekazane przez Apniera Wykonawcy stanowi
cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @hpjednym z nich g obowizujgce dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegd6linych dokumentéw ohowe kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0goinych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mze wykorzystywd bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadohinzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbinosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighglzgodne z dokumentagcprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wartiei docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldienego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli
musz by¢ jednorodne i wykazywazgodndé z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog
przekracza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedg w petni zgodne z dokumentagprojektowy lub SST i wplynie
to na niezadowalags jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostamasgpione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenietwdw sposob ok&ony

w zatwierdzonym projekcie organizacji ruchu w okedswania realizacji kontraktu.

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca przedstawiynierowi do akceptacji zatwierdzony i uzgodniony z
Policjg oraz odpowiednim zagdem drogi i organem zagdzagcym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. éznasci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacii
ruchu powinien b§ aktualizowany przez Wykonawa biegco.



W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaiuje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zaporygwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewggay ten sposédb
bezpieczastwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocciow dzieh i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzetléw bezpieczistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje lxda akceptowane przezipniera.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach Kciéewh okrélonych przez layniera, tablic
informacyjnych, ktorych tr& bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjne¢la utrzymywane
przez Wykonawg w dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
umowry.

Wykonawca jest odpowiedzialny zagie zabezpieczenie dojazdéw do posesji 0séb prywhthinstytucji w
obszarze budowy i pokrycia ewentualnych strat pazevkéw wynikagcych z wytyczonych objazdéw.
1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stejj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniezslo przepiséw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie unika& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b
lub wiasndci spotecznej i innych, a wynikgiych ze skaenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopérdgdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mazliwoscig powstania paru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywad sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyahwmieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed
ogniem. Wykonawca dulzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowg@aearem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydkoay.

1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie aggéniu wickszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do robét bda miaty aprobag techniczg wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okftajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialowsr@dowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, ezpkmczeniu roboét ich szkodlivég zanika
(np. materiaty pylaste) mady¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavgiey powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatow
od wtasciwych organdéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca gyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona wtasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddgeych wtacicielami tych uradzea potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xagie
wihasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyigminstalacji i urgdzear w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowgzany jest zabezpieczyub przenié¢ geodezyjne punkty poligonowe i repery.
Wykonawca zobowgzany jest do odtworzenia punktéw referencyjnychsijezdni oraz pachotkow
betonowych (§wiadkéw") w koronie drogi.

Wykonawca zobowizany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegwezasowy dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgza robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia



tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomiyimiera i zainteresowane wiadze oragddie z nimi
wspotpracowat dostarczgy wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu mapr Wykonawca é&dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania wkzktia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomyohprzez Zamawiagego lub w innych
przypadkach, gdy nie powiadomi o robotachseiaieli urzzdzen infrastruktury techniczne;.
1.5.9.0graniczenie obgren osi pojazdéw

Wykonawca stosowsasie bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na ¢ przy transporcie materiatlow i
wypos&enia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidmke zezwolenia od wiadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkoéw i w sposohgy bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatzyniera.
Pojazdy i tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe nie d¢zla dopuszczone nawiezo ukaiczony
fragment budowy w olgbie terenu budowy i Wykonawcadrzie odpowiadat za naprgawvszelkich robét w ten
sposb6b uszkodzonych, zgodnie z polecenianyriiera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Wykonawca wykona plan bezpiedatwa i ochrony zdrowia. Szczeg6towy zakres i foptanu bezpieczsstwa

i ochrony zdrowia okrda rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca020r. w sprawie
informacji dotycacej bezpieczégstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigtstea i ochrony zdrowia (Dz.U.
Nr 120, poz. 1126).

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegOlnéci Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nésipjacych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugelzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitz

odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie orazzdpewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagj@akreslonych powy.ej nie podlegaj

odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i usdzenia aywane do rob6t od
daty rozpocecia do daty zak@czenia rob6t (do wydania potwierdzenia zakaenia przez lkyniera).
Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowenmo by prowadzone w
taki sposdb, aby budowla drogowa lub jej elementy v zadowalagcym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyiea to na polecenie igniera powinien rozpogé
roboty utrzymaniowe nie fgaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centram@jscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktéregsw jakikolwiek sposéb zwzane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznyctiqzas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idnlzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anizea lub metod i w sposéb qgty bedzie
informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawtajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pa@gtowania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca.

1.5.13.Ré6wnowanos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotapé&ankretne normy i przepisy, ktore spetniaaj
materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotylatobowizywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nornprkepiséw o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotanenmoli przepisy s paistwowe lub odnosg sie do
konkretnego kraju lub regionu, mpy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewo@jrowny lub
wyzszy poziom wykonania nipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu.

Réznice pomédzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikanii musz by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawgi przediaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdnidowy legde uwazane za wtasni@ Zamawiajcego.
Wykonawca zobowgzany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego
poleceniami.

Jezeli w wyniku tych polecg Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, trynier/



Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawieym i Wykonawg ustali wydhienie czasu wykonania robét
i/lub wysoka¢ kwoty, o ktég nalery zwiekszy¢ cere kontraktovy.
1.6. Kod CPV 45233120-6

2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatow
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgistaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych
do rob6t Wykonawca przedstawi szczegotowe informadgtycace proponowanegarddia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpedviieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do
zatwierdzenia przez hyniera.
Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.
Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniag wymagania SST w czasie pgsti robot.
2.2. Pozyskiwanie materialtdbw miejscowych
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odngnych wladz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiekzrédet miejscowych vdczagc w tozrodia wskazane ewentualnie przez Zamaygiegio i jest
zobowgzany dostarczylnzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploatacjirodia.
Wykonawca przedstawi dokumentazipwierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metadvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatow z
jakiegokolwiekzrédta.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zaane z
dostarczeniem materiatow do robot.
Humus i nadkfad czasowo zth z terenu wykopdw, ukopOw i miejsc pozyskaniakigi zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po ukiczeniu robét.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykomawerenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowyeldla wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odkladasteem i na koszt Wykonawcy
odpowiednio do wymagaumowy lub wskaza Inzyniera.
Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegolzie prowadzi zadnych wykopow w
obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéhsigne w dokumentach umowy.
Eksploatacjarddet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujgcymi na danym
obszarze.
2.3. Inspekcja wytwérni materiatow
Wytwérnie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodob
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Kirdtateriatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia
ich wiasciwosci. Wynik tych kontroli lzdzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatéw pod wzgllem
jakascei.
W przypadku, gdy l#ynier kedzie przeprowadzat inspekaojvytworni, beda zachowane nagtujace warunki:
a) Inzynier kedzie miat zapewnianwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialéw wsieza
przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier bedzie miat wolny dosgfp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja
materialdw przeznaczonych do realizacji umowy.
2.4. Materialy nieodpowiadagce wymaganiom
Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowygadhz
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw
do innych robét, i te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtariatéw zostanie przewadciowany
przez Irkyniera.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje
na wlasne ryzyko, lic sk z jego nie przyjciem i nie zaptaceniem.
2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdyeldlg one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowadjs gakos¢ i whasciwos¢ do robo6t i byly dosipne do
kontroli przez liayniera. Miejsca czasowego skladowania materiat@ay lzlokalizowane w olgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych zzymierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych
przez Wykonawe.
2.6. Wariantowe stosowanie materiatow
Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiglojozliwos$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnieedrz
uzyciem materiatu, albo w okresie dirym, jéli bedzie to wymagane dla batlgprowadzonych przez
Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialumize by pézniej zmieniany bez zgody tgniera.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych rob6t. Spek uzywany do rob6t powinien liyzgodny z ofegt Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaizacii
robét, zaakceptowanym przezzymiera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajnd¢ sprzitu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadamistkngmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimiera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma bytrzymywany w dobrym

stanie i gotowéci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofipdowiska i przepisami dotygeymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdzajych dopuszczenie spita do

uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidumaozliwos¢é wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagjpt
przed uyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji lsyniera, nie mae by pdézniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania warunkow umowy, zostan
przez Ireyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@todkow transportu, ktore nie wplymiekorzystnie
na jakd¢ wykonywanych rob6t i wkeiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu ¢ilzie zapewniaprowadzenie robot zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazédgigospetnid wymagania dotyegce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych afiein na osie i innych parametréw technicznystodki transportu nie
odpowiadajce warunkom dopuszczalnych ofi@n na osie mog by¢ dopuszczone przez Ayniera, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotneggtilowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bdzie usuwd na biezgco, na wkasny koszt, wszelkie uszkodzenia i zay&nzzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyedwiretrznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigdidnie z umoworaz za jaké& zastosowanych
materiatow i wykonywanych robdt, za ich zgodhie@ dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ,
projektu organizacji robét oraz poleceniamiyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wgsol wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami ednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na psmie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostan, jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagna wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wyscikarzez Irtyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokfadnét.

Decyzje Irtyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdédt kxdg oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowyudwntacji projektowej i w SST, a takw normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizymier uwzgtdni wyniki bada& materiatéw i robét, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materiatlowswliadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywggie na rozwzamn kwestk.

Polecenia Inyniera lzda wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymani
przez Wykonaweg, pod grdbg zatrzymania rob4t. Skutki finansowe z tego tyfotunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowpzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyiiera programu
zapewnienia jakii, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykeaia rob6t, maiwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwaraniog wykonanie robot zgodnie z dokumerdagrojektows, SST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przeziera.

Program zapewnienia jakd bedzie zawier&:

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

- organizagj wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaabot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgofowanie praktyczne,



- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ wykonania poszczeg6lnych elementdw robét,

— system (sposoéb i proceduproponowanej kontroli i sterowania jalo wykonywanych robot,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badd,

— sposbb oraz forengromadzenia wynikdéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesidrologicznym,
proponowany sposob i fornprzekazywania tych informacji #gnierowi;

b) cz$¢ szczegblow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i uggdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz udzer do magazynowania i zaladunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposbb zabezpieczenia i ochrony fadunkoéw przedilith wiasciwosci w czasie transportu,

— sposo6b i procedepomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzej, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwwayzania mieszanek i wykonywania
poszczegoblnych elementéw robét,

— sposbb pospowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci rob6t

Celem kontroli robot édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazon jakaosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robdt i jakdci materiatdow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézaphc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wudzenia
niezlzdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiynier maze zagdac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatow oraz robét zatatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyngiokumentacji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu bad#h czstotliwos¢ 3 okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznpyazapewni
wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i sprat badawczy posiadaj
wazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglajvyymaganiom norm oké&jacych
procedury bada

Inzynier kgdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier kedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnicciach dotycacych
urzadzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personeluneltod badawczych. 3eli
niedochgniecia te lgda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast
wstrzyma aycie do robét badanych materiatéw i dépiuje do wycia dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w
pracy laboratorium Wykonawcy zostansunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.
Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lhaahaterialtdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania préaiyedstych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy prqduaga by¢ z jednakowym prawdopodolsistwem
wytypowane do bada

Inzynier kzdzie mie zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie layniera Wykonawca dtlzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére ludz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostamzez Wykonawg usunéte lub ulepszone
z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badaokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensaeuek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamagggj

Pojemniki do pobierania probekdy dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez hyniera. Probki
dostarczone przez Wykonagvodo bada wykonywanych przez hyniera ledg odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposéb zaakceptowany przamiera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy
nie obejmuy jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsowazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyiniera.

Przed przysfpieniem do pomiarow lub batlawykonawca powiadomi kiyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub b&jaiykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do
akceptacji Inyniera.



6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportéw z wynikami baflgak najszybciej, nie piniej
jednak nk w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadon.

Wyniki bada (kopie) kedg przekazywane krynierowi na formularzach wedtug dostarczonego priego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez layniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, lzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pefainia
probek i badania materialéw arodta ich wytwarzania i zapewniona mgdaie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrabidt prowadzonego przez Wykonawbedzie oceniat
zgodnd¢ materiatdw i robét z wymaganiami SST na podstawignikow bada dostarczonych przez
Wykonawe.

Inzynier maze pobiera prébki materiatéw i prowadzibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcysshiewiarygodne, to lrynier poleci Wykonawcy lub
zleci niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lutlatlcowych bad@ albo oprze siwytacznie
na wlasnych badaniach przy ocenie zgédhmateriatow i rob6t z dokumentagprojektows i SST. W takim
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkotvfpada i pobierania prébek poniesione zostanzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopycie do uycia tylko te materialy, ktore posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiedmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodfto z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:

- Polsky Normg lub

— aprobaj techniczig, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmiskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreslong w pkt 1 i ktére spetnigjwymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumengywymagane przez SST,4da partia dostarczona do
robét kedzie posiadate dokumenty, okédajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w ragiezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetidgych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementow
robét. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadzaveisposéb aigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiaréw.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodablub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jadad
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badfstykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakd. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny lyudosgpnione
na kade

zyczenie Irktyniera.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rgstiagce dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego- zgtoszenie ,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

g) protokoty konieczngi

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawiedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduppj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetly zawsze dogpne dla Iyniera i przedstawiane do vaglu nazyczenie
Zamawiajcego.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&atacy projektows i

SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Irzyniera o zakresie obmierzanych robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmi@em.

Wyniki obmiaru lkedg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) widiach podanych lepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obaaku ukaiczenia wszystkich robot. Bdne dane zostgrpoprawione wg
instrukcji Inzyniera na pgimie.

Obmiar gotowych robotdulzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagai do celu miesicznej platnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie olklenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Dtugosci i odlegtaici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdiu

linii osiowe;j.

Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagdggo inaczej, obosci bedg wyliczone w m3 jako dtugi
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

7.3. Urzgdzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rokgiiglzaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gaizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom SST glzie
utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob agly zachowanie dokladidoi wg norm zatwierdzonych
przez Ireyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kzda przeprowadzone przedegéziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robétlkee w
przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikafych przeprowadzaciv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzebeds wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W rézaku miejsca szkice madpy¢ dolgczone w formie
oddzielnego zatznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzér zostaizigodniony z laynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoici od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robo6t zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odhiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegakryciu.

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogfdmes¢pu robot.

Odbioru robot dokonuje kynier.

Gotowas¢ danej cesci rob6t do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpi@j jednak ni w ciggu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy iipdamienia o tym fakcie kyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentéw zawigcgich komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z dokumentagj
projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.



8.3. Odhiér czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgéci robét. Odbioru cgciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobdt dokonuje krynier.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczpgo wykonania robo6t w odniesieniu do ichdlip

jakasci i wartdsci.

Calkowite zakéczenie robot oraz gotowd do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadgongém na gimie o tym fakcie layniera.

Odbior ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicpd dnia potwierdzenia
przez Irkyniera zakéczenia robot i przgicia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaeponez Zamawiagego w obecriei Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbiergga roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikéw badiai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania robét z dokumentacj
projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapoina eealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw

robét zanikajcych i ulegaicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ratzéipetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pegoavych lub robot uzupetniagych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydoio ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegdélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpepjektows i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu ipEEzéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wyméagparzyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaggm robét jest protokoét odbioru ostatecznegotrobé
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaygepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowénastpujace dokumenty:

1 . dokumentaej projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\esli zostata sporadzona
w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstaved@kumentow umowy i ew. uzupetriag lub
zamienne),uwagi i zaleceniazymiera, zwlaszcza przy odbiorze Robét zanjgggh i udokumentowanie
wykonania jego zalege

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty)

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodngci woudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. opink technologiczg sporadzomy na podstawie wszystkich wynikéw badgpomiaréw zagczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. Sprawozdanie techniczne

Sprawozdanie technicznedzie zawieré:

- zakres i lokalizagjwykonywanych Robat,

- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do DokungginPaojektowe]j przekazanej przez

Zamawiajcego,

- uwagi dotycgce warunkéw realizacji Robaét,

- data rozpocgzia i zakdiczenia robét.

9. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towszzcych (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom

urzadzen,

10. geodezyjpinwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

11. kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nigldgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgkieea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigj roboty poprawkowe lub uzupelnigp kydg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupeghtych wyznaczy komisja.



8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawigzanych z usugctiem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbiér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdine

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxnaa jednosti obmiarovy ustalor dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej ledzie uwzgédniat wszystkie czynnéei,
wymagania i badania sktadag st na jej wykonanie, ok&tone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

- robocizr bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,

— wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoeayawentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,

- koszt wywozu materiatu z rozbiérki,

— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pérednie, w skiad ktérych wchogizplace personelu i kierownictwa budowy, pracowmiktadzoru i
laboratorium, koszty uszlizenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym dodzenie energii i wody,
laboratorium, budowa drég dojazdowych itp) kosatyydzce oznakowania robét , wydatki bhp, ustugi obce na
rzecz budowy, optaty za dziewe placéw i bocznic, ekspertyzy dotyee wykonanych robot, ubezpieczenie
oraz koszty zauu przedsibiorstwa Wykonawcy itd.)

- zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wifdiav mogicych wystpic¢

w czasie realizacji Rob6t i w okresie gwarancyjnym.

- ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaaujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D.00.00.00

Koszt dostosowaniaestdo wymaga warunkow umowy i wymagaogoinych zawartych w D.00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione wtargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organizagjhu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyimierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaacji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem Kkopii projekitynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodni@& wynikajacych z posipu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukaj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiai tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b) utrzymanie ptynnéi ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.4. Roboty nieprzewidziane

Roboty nieprzewidzianeggo roboty konieczne, ktére nie b byto przewidzié na etapie projektowania

oraz takie, ktore wynikgy w trakcie realizacji robot.

W cenie ofertowej nalgy uwzgkdni¢ rezervg na roboty nieprzewidziane stanaesg procent wartéci robot
podstawowych (wielk& rezerwy wyznaczony jest przez Zamawiggo w dokumentacji przetargowej —
kosztorysie §lepym”) .

Cena ofertowa stanowi sgrmwartcsci robot podstawowych i rezerwy na roboty nieprzizane.

Rozliczenie rezerwy na roboty nieprzewidziane apgio zak@czeniu zadania, na podstawie Protokotow
Konieczndci sporadzonych przez Wykonawc i Inspektora Nadzoru oraz zatwierdzonych przez
Zamawiajcego.



Protokét Koniecznéci winien by zatwierdzony przed wykonaniem robé6t i sp@izony w oparciu o ceny
jednostkowe z Kosztorysu ofertowego lub na podstdaikulacji w przypadku robét, na ktére nie ma cen
jednostkowych. Roboty tecg wycenione w oparciu o wykaz stawek i narzutowezadny do oferty.
Zamawiajcy zaptaci Wykonawcy za faktycznie wykonane robdtgnieczne z rezerwy na roboty
nieprzewidziane.

W przypadku gdy nie wysgpity roboty nieprzewidziane Wykonawca i Inspektadsoru sporgdza Protokot
Konieczndci o braku tych rob6t, a Cetumowrs umniejszy si 0 warté¢ rezerwy na roboty nieprzewidziane.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowl@®e U. Nr 89, poz. 414 z pgdiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubjidz (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).

D-02.01.01
WYKONYWANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikacghtécznej (SST) g wymagania dotyee wykonania
i odbioru wykopéw w gruntach nieskalistycRotyczy: ,Utwardzenie drogi dojazdowej do pél i &k
w m. Czarnca”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowakmdokument przetargowy i kontraktowy przy zleécan

i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budowy
lub modernizacji drég i obejmujvykonanie wykopdéw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okétenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podiau wykopu jest gruntem rodzimym, ktorgdrzie stanowit podtze nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawiemichpodatnych i pétsztywnych [12] powinien
charakteryzowa si¢ grupm nosnosci G;. Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysmaci,
nalezy podiaze doprowaddi do grupy nénosci G; zgodnie z dokumentacja projektpwSST.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania i ustalenia dotgce transportu ok&ono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogoblne zasady prowadzenia robét podano w SST DOG2L(Qokt 5.



Sposo6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantowh stateczné& w calym okresie prowadzenia rob6t, a
naprawa uszkodse wynikajagcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykoiph, podcécia lub innych
odstpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki spos6b, aby grunty ozmym stopniu przydatrigi do
budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w sposdlemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgtstwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktademstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowipow by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O ile dynier dopyci czasowe skltadowanie odspojonych gruntow, ayalg
odpowiednio zabezpiec&yprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychorobiemnych powinno spetriawymagania,
dotyczzce minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warkzi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t migrh

Minimalna wartdc¢ Is dla:
Strefa autostrad innych drog
korpusu i drog kategoria ruchu kategoria ruchu
KR3-KR6 KR1-KR2
ekspresowych

Goérna warstwa o grulsoi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm og

powierzchni rob6t ziemnych 1.00 1.00 097

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyth spetniag wymaganego wskaika zagszczenia, to
przed utgeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartgci Is, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ oshgnigte przez bezpwmednie
zag;szczanie gruntéw rodzimych, to najepodp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podén umdliwiajacego
uzyskanie wymaganych wagm wskanika zagszczenia. Méliwe do zastosowanigrodki, o ile nie §
okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia dmeptacii Ireynierowi.

Dodatkowo mana sprawddi nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych nagtawie pomiaru
wtornego modutu odksztatcenia Egodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany
Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grébwarstwy gruntu (nadktadu) povis

rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapra s po nim jedynie ruch maszyn
wykonujgcych £ czynng¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie
spowodug uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych pawsywarunkéw
obcigza Wykonawe robét ziemnych.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow
Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniadrgsci z wymaganiami okigonymi w dokumentacji
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegpliwag: nalezy zwrdck na:

a) sposoOb odspajania gruntéw nie pogargaajch wiaciwosci,

b) zapewnienie stateczfw skarp,

¢) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robét igiwzakaiczeniu,

d) dokfadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-02.00k07.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest n¥ (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-02.0pkDB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 f.wykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,

zaladunek, przewiezienie i wyladunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamiej,
— rozplantowanie urobku na odkiadzie,
— wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywacg terenu.

9.3. Szczegobtowy zakres robét oltiych ptatnoscia:

-zgodnie z przedmiarem robét

KORYTOWANIE, PROFILOWANIE | ZAG ESZCZENIE PODLOZA
D.04.01.01

1. Wstep

1.1. Przedmiot Szczeg6towej Specyfikacji TechniczpgsT)

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacghtécznej (ST) & wymagania dotyege wykonania i
odbioru korytowania wraz z profilowaniem i zsgczaniem podi@a gruntowego dla robét zydanych z
remontem dr6g gminnych



1.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) stanowkud®nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t okrédonych w pkt 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t a@@nych z wykonaniem koryta,
wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@ pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni.
Zakres robot obejmuje:
1. CKorytowanie wraz z profilowaniem i zasgczeniem podi@ o gtbokasci koryta do 24 cm (pod
warstwy konstrukcji nawierzchni )
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowegszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamodanymi
w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogofid™1.5.
2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycice sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania profilowania podta powinien wykazasie mozliwoscia korzystania
Z nas¢pujacego spretu:
- koparki lemieszem beglanym;
- wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany spkz nie mae spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.
4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjdkt 4.
Wykonawca mee stosowé dowolnesrodki transportu dopuszczone do ruchu drogowego.

. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000Vymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygii¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podim bezpérednio
przed rozpoogiem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wireejsze przysipienie do wykonania koryta
oraz profilowania i zagszczania podim, jest maliwe wylacznie za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtau nie mae odbywa sie ruch budowlany,
niezwigzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyshcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podtaa. Zaleca i aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5
cm wyzsze nk projektowane rgdne podtda.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtja zanizenia poziomu w podiau przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulciinpodtaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowié¢ dodatkowy
grunt spetniaicy wymagania obowrujace dla gérnej strefy korpusu, w b koniecznej do uzyskania wymaganych
rzgdnych wysokséciowych i zagsci¢ warstw do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okrgonych w tablicy 1.

Do profilowania podia naley stosowd réwniarki. Scigty grunt powinien by wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przeyriiera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podita naley
kontynuowa& do osjgniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy lkaiisk zagszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].



Tablica 1. Minimalne wart@i wskanika zagszczenia podima (ls)

Minimalna warté¢ |s dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drog
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ckzkiego
i bardzo cgzki

Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podiga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zagszczenia naly oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okreli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztalcenia podim wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i wanego modutu odksztatcenia nie powinien
przekraczé 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtéa podczas zagzczania powinna lyrdwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiare (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jereli po wykonaniu rob6t zwezanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,ptiwinien on zabezpieczypodiaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rzeshie folii lub w inny spos6b zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&oigjnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykopaniezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na wkasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoioid’6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podiza podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego jmgh
Lp. Wyszqzegé!nienie bada Minimalng cz;s;otliwoéé
i pomiaréw bada i pomiarow
1 | Szeroké¢ koryta 10razy na 1l km
2 | Réwnd¢ podtwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rbwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczrie 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drég
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Uksztattowanie osi w planie co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drog
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

5 | Rzdne wysokéciowe

Zagszczenie, wilgotn& gruntu | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczzaglziej

7 podiaza niz raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@nia osi w planie natg wykona& w punktach
gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokdc¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cmi -
5cm.



6.2.3.ROwnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nierowndci podiwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrow fatg zgodnie z normp BN-
68/8931-04 [4].

Nierdbwndgci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrowy taty.

Nierébwndgci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentagcprojektows z tolerancg +
0,5%.

6.2.5.Rz¢gdne wysokéciowe

Ré&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi
nie powinny przekraczatl cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocegj niz + 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub weej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zag:szczenie koryta (profilowanego pod#)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéo okrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje ¢siporéwnanie wartii modutdw odksztatcenia, to waéto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztécekrelonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna by
wigksza od 2,2.

Wilgotnoi¢ w czasie zagszczania naley bad@& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotrsé gruntu podi@a powinna
by¢ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdfilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykagujicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgich w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne gsarzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonasaegtwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-000080ymagania ogdine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego korytz @agszczenia

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-000Mymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®ST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy pfatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiiwwykonania i zagszczenia lub tylko zagzczenia koryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— wykonanie koryta,
— profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
- przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanigj.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2.  PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddaksztatlcenia nawierzchni podatnych i

podtaza przez obaizenie plyt
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkia zagszczenia gruntu
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 04.04.00 PODBUDOWY Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE ( CPV 45233000-9)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikajhnicznej (SST)aswymagania ogolne dotygze wykonania i
odbioru robot zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizoych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reali robot
wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad wykonania i odbioru robét zmanych zutwardzeniem drogi
dojazdowej do pdl i Bk w m. Czarnca i obejmug:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikm@go mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje, stgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbudewomocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych konstrukciji
nawierzchni podatnych i pétsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczolegapcy na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej wilgotsoi
kruszywa o witéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt draz w SST dotyezych poszczegdinych rodzajéw podbudow z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalitinego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibko@go mechanicznie,

D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

1.5. Ogélne wymagania dotycgzce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojie1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycrce materiatow

Ogb6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudlaw SST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z kraszstabilizowanych mechanicznie podano w SST
dotyczcych poszczegoélnych rodzajow podbudow:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stahitinego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikm@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, olktena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna& miedzy krzywymi granicznymi
pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy wykonywane meiatabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gérm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbuda@vpomocnica (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadpgiagta i nie mae przebieg& od dolnej krzywej granicznej uziarnienia
do gornej krzywej granicznej uziarnienia ngisednich sitach. Wymiar najekszego ziarna kruszywa nie psoprzekracza
2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny speintawvymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
P Kruszywa Kruszywa .
Lp. Wyszczegolnienie naturalne lamane Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad-| pomoc-| zasad-| pomoc-| zasad{ pomoc-
nicza | nicza | nicza | nicza | nicza| nicza
1 Zawartd¢ ziarn mniejszychai [od2do| od2 |od2do| od2 [ od2 | od2 PN-B-06714
0,075 mm, % (m/m) 10 do 12 10 do 12 | do 10| do 12 -15[3]
2 Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), ni¢ PN-B-06714
wiccej niz 5 10 5 10 5 10 .15 [3]
3 Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
9%(m/m), nie wecej niz 35 45 35 40 - - -16 [4]
4 Zawartd¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie wiej 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481 [1]
niz
5 | Wskanik piaskowy po pcio- |y a0 1 (430 | 0430 | od 30 BN-64/8931
krotnym zagszczeniu metagl lub 4070 | do70 | do70 | do70 - - 01 126
Il wg PN-B-04481, % 0 0 0 0 -01 [26]
6 Scieralngé w bebnie Los Angeles
a) scieralnag¢ catkowita po petnej
liczbie obrotow, nie wicej niz 35 45 35 50 40 50 PN-B-06714
b) scieralna¢ czgsciowa po 1/5 -42 [12]
petnej liczby obrotow, nie wcej 30 40 30 35 30 35
niz
7 Nasjkliwosé, @(rn/m), nie wgcej 25 4 3 5 6 8 PN-B-06714
niz -18 [6]
8 Mrozoodpornéé, ubytek masy po PN-B-06714
25 cyklach zamraa- 5 10 5 10 5 10 -19 [7]




nia, %(m/m), nie wicej niz

9 ) - PN-B-06714
Rozpad krzemianowyzela- -37 [10]
ie, % (m/m), nie wcej - - - - 1 3
zawy hcznie, ( , PN-B-06714
niz -39 [11]
10 Zawarté¢ zwiagzkow siarki w
przeliczeniu na S© %(m/m), nie | 1 1 1 1 2 4 PN-Z%'OS?M
wiecej niz 28 19]

11 | Wskanik noSnosci wnos mieszanki
kruszywa, %, nie mniejszy i
a) przy zagszczeniud = 1,00 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102

b) przy zagszczeniud > 1,03 21
) przy zagszczeniu ¢ 120 ] 120 ] 120 ] [21]

2.3.3.Materiat na warstwodsiczapcs

Na warstw odsiczapca stosuje si:
— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
- piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4.Materiat na warstwodcinajca

Na warstw odcinajica stosuje si:
- piasek wg PN-B-11113 [16],
- miat wg PN-B-11112 [15],
- geowtdknire o masie powierzchniowej powsj 200 g/m wg aprobaty techniczne;.

2.3.5.Materialy do ulepszania wdaiwosci kruszyw

Do ulepszania wigiwosci kruszyw stosuje si
- cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
- wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza sistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanvenayzdnych efektow ulepszania kruszywa i
po zaakceptowaniu przezzmiera.
Rodzaj i ila¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6.Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

OgobIne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangwéchanicznie powinien wykaza
si¢ mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w urzdzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapewai
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgogoboptymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W miejscach trudno dgstych
powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walébracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganéneyj pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaedmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyige zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatéw powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-00000Vymagania ogoéine” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtga

Podtare pod podbudogpowinno spetniawymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem
i zagzszczeniem podi@” i SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna Byutozona na podiu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych agstek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania ngleprawdzé wzorem:

Dis
des < 5 )
w ktérym:
Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod3fblziarn warstwy podbudowy lub warstwy adzapcej, w
milimetrach,

dss- wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho&go&iarn gruntu podi@, w milimetrach.
Jereli warunek (1) nie mge by¢ spetniony, naley na podtau utozy¢ warstwe odcinajica lub odpowiednio dobran
geowltoknirg. Ochronne wigciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychistek gruntu, wyznaczagst warunku:

d50

O <12 @)
w ktérym:
dso- wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodz¥®oziarn gruntu podi@, w milimetrach,
Og0 - umownasrednica poréw geowtdkniny odpowiadea wymiarom frakcji gruntu zatrzymyga s¢ na geowtokninie w
ilosci 90% (m/m); wart& parametru & powinna by podawana przez producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamadbudowy powinny bywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przeziyniera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno ufivaa¢ nachgnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarz& w mieszarkach
gwarantugcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna konieczrni zapewnienia jednorodgéc nie dopuszcza i
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlfmgkciji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniwipma by od
razu transportowana na miejsce wbudowania w tadé&lp, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinnadbyozktadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej ostateczna gruiso
po zagszczeniu byla rowna gruba projektowanej. Grubig pojedynczo ukladanej warstwy nie seoprzekracz&a20 cm po
zag:szczeniu. Warstwa podbudowy powinna bpztozona w sposéb zapewrday osiagniecie wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaesiz wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to k@a warstwa powinna
by¢ wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwdnych wysokéciowych. Rozpoogeie budowy
kazdej nasgpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlavilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] ¢detll). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinieosta osuszony
przez mieszanie i napowietrzaniezele wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest asiza od optymalnej o 20% jej wastd,
mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdygetnosé
mieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wastd, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinienpawliad& przyjetemu poziomowi
wskaznika na@gnaosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano konieczfiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na i3pdred rozpoogiem
robdt, Wykonawca powinien wykotadcinek probny w celu:
- stwierdzenia czy spgzbudowlany do mieszania, rozkltadania i gaagzania kruszywa jest wiawy,
— okreslenia grubdci warstwy materialu w stanie Zoym, koniecznej do uzyskania wymaganej g&gbavarstwy po

zag:szczeniu,

- okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wika zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinieayt takich materiatdw oraz spytu do mieszania, rozktadania i
zag:szczania, jakie dulg stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasl 400 do 800 fa

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.



Wykonawca mge przysapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcpikénego przez fiyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ag¢niem nasfonej warstwy, powinna lByutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadInzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest
obowigzany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteez ruch. Koszt napraw wyniktych z
niewtgciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoioid’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykénadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
rob6t i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptaciji materiatdw. Badania tevpmy obejmowa wszystkie
wiasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badagrzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyogctranicznie

Czstotliwos¢ bada

Minimalna Maksymalna

Lp. Wyszczeg6lnienie bada liczba bada na p;(\)/gglrjzdcohvr\;;/a

dziennej dzialce rzv-padaica

roboczej przy-pacay
na jedno
badanie ()
1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

3 Zag:szczenie warstwy 10 prébek na 10000 m

. L dla kazdej partii kruszywa i prz
4 Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 kazde} gmianie kruysV;ng Y

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &ygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probkezyapobieré w sposob
losowy, z roztagonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badiapowinny by na bieigco przekazywane kynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug proby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1] (metoda Il), z toleranacj10% -20%.
Wilgotnoi¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zag:szczenie podbudowy

Zagzszczenie kadej warstwy powinno odbywssic az do osiagnigcia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zagzszczenie podbudowy nale sprawdzé wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przepadzenie
badania jest nienitiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontr@agszczenia nale/ oprz& na metodzie obgien
ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziejzrmiaz na 5000 Ay lub wedtug zaleaelnzyniera.

Zag:szczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zgalezn& za prawidlowe, gdy stosunek wtdrnego
modutuEz do pierwotnego modutu odksztatceligjest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E2
Ei < 22

6.3.5.Wtasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich widciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do bad@apetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy w obecém Inzyniera.



6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w dgBli

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z krusegtabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw

1 Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 Rownaic podiuna W sposSb aigly planografem albo co 20 m eta
3 Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km

5 Rz¢dne wysokéciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planié* co 100 m

7 Grubas¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nt raz na 400
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000

8 Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoéch przekrojach nazkie 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkOw poprzecznych i uksateania osi w planie natg wykona& w punktach gtéwnych tukow
poziomych.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraymikéw szerokéé¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokoi warstwy wyej lezacej o
co najmniej 25 cm lub o wadé wskazag w dokumentacji projektowej.

6.4.3.Rowna¢ podbudowy

Nierowndci podtuzne podbudowy naky mierzye 4-metrowy tatg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04
[28].

Nierowndci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nierowngci podbudowy nie magprzekraczé
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukahiqny by zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangj
+ 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Ré&znice pome¢dzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny przekracza
1cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pzaito
O$ podbudowy w planie nie nie by¢ przesunjta w stosunku do osi projektowanej cegj niz £ 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podé

Grubgi¢ podbudowy nie mee st rézni¢ od grubdci projektowanej o wgicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinigid hgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bggodne z podanym w tablicy 4.



Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa o Wskaznik o ) Minimalny modut odksztal-cenig
wskaniku | zagszczeniad | Maksymalne ugkie spezyste | mierzony piyy o srednicy 30 cm,
Wi Nli@ nie pod kotem, mm MPa
mniejszym mniejszy nk
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszegq od drugiego
obcigzenia B | obcigzenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjecksze odchylenia od olkdlenych w punkcie 6.4 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbakacsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gszrzone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonaaegtwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokdé podbudowy jest mniejsza od szerésigorojektowanej o wgcej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyej lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszepydbudow przez spulchnienie warstwy na
petg grubai¢ do potowy szerokii pasa ruchu, do#@nie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubdéé¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod weztgm grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy.
Powierzchnie powinny kiynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni gigbokas¢, zgodnie z
decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialtem o odpowiedmitdgciwosciach, wyrébwnane i ponownie zggzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wgkan tych robét nagpi ponowny pomiar i ocena
grubaici warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa négnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty niezbdne do
zapewnienia wymaganej érwsci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodiidowy tylko wtedy, gdy zarenie nénosci podbudowy
wynikto z niewtdciwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00008\ymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest nt (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-000Mymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagjrojektovs, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty Wiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsai podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnézi objetych cen jednostkow 1 n¥ podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechaniczroeano
w SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stahitinego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikm@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébektgrun
2.  PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozawie zawartéci zanieczyszczeobcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozawie sktadu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozawie ksztaltu ziarn
5.  PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozagie wilgotngci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozagie nagikliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozawgsie mrozoodporrici metod, bezpdredni
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozagie zawarti zanieczyszcze

organicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartéci siarki metod bromowg

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Ozm@iezrozpadu krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznsiezrozpaduelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. OznaieZcieralngci w bebnie Los Angeles

13.  PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane iodowe. Badania
techniczne

14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwatto nawierzchni drogowychZwir i
mieszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamam@awierzchni drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwala nawierzchni drogowych. Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betorapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@@ehnia z thucznia kamiennego

23. PN-S-96035 Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamietamane do nawierzchni drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie imska piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #noddksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obaizenie piyt

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réinnawierzchni planografem i iat

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaeéigiodatnych ugiciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni padath i potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA £t AMANEGO STABILIZOWA NEGO MECHANICZNIE
(CPV 45233000-9)
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikamjhnicznej (SST)aswymagania ogolne dotygze wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarsgbilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reali robot
wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad wykonania i odbioru robét zmanych zutwardzeniem drogi
dojazdowej do pdl i Bk w m. Czarncai obejmup:
warstwa podbudowy z kruszywa tamanego stabilizogameechanicznie na zjazdach, grédwarstwy po zagszczeniu 15 cm;

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méctrde - jedna lub wicej warstw zagszczonej mieszanki,
ktéra stanowi warstevnasng nawierzchni drogowe;j.



1.4.2.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirminji
podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \@gemia ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmus¥Vymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycrce materiatow

Ogodlne wymagania dotysee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudaw SST D-04.04.00
+Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tan@mgtabilizowanych mechanicznie powinng kyuszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowcadnega lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo miawiru
wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczyszizsbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.afdfRidowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wihasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speiniawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymégan
ogolne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotycze sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmayania ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczce transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudokraszyw. Wymagania ogoine” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-0d00# odbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtea

Przygotowanie podi@m powinno odpowiada wymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.6@dbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanieskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od 20
do 30% lub powyej 70%, szczegotowe warunki i wymagania dla takieflbudowy okréi SST, zgodnie z PN-S-06102
[21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycxe rozkltadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Podlvadz kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.4.

5.5. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kwsiVymagania ogolne” pkt



6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoéind"goR.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w $504.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt
6.4.

6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-040040dbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest n? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudomkruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-040£0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy pfatrisi podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmé&gania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentuajmaprave podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztozenie mieszanki,
— zagszczenie rozizonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwjzane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yywmnagania ogoélne” pkt 10.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 06.01.01 UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP, ROWOW | SCIEKOW (CPV — 45233000-9)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikagihhicznej (SST)gswymagania dotyege wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchwyiovgkarp, rowéw gciekow.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reali robot
wymienionych w punkcie 1.3.



1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad wykonania i odbioru robét zmanych zutwardzeniem drogi
dojazdowej do p6l i Bk w m. Czarncai obejmup:

- Umocnienie dna rowéw elementami prefabrykowanymorykkami betonowymi) grub. 15 cm na podsypce
cementowo — piaskowej typu KPED 01.04;

- wykonanie ubezpieczenia rowu plytaniueowymi typu ,Krata” mad 60x40x10 cm , wlotdow i wylotow przy
przepustach drogowych

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Réw - otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2.Darnina - ptat lub pasmo wierzchniej warstwy glepzeranigtej i zwigzanej korzeniami Khinnosci trawiastej.

1.4.3.Darniowanie - pokrycie darnarpowierzchni korpusu drogowego w taki spos6b, amyitia w sposéb trwaly zezata

sie z podiazem systemem korzeniowym. Darniowaniezlichowe wykonuje gina ptask, pasami poziomymi, uktadanymi w
rzedach roéwnoleglych z przewdaniem szczelin portizy poszczegélnymi ptatami. Darniowanie w krgkrzyzowe)
wykonuje s¢ w postaci paséw darniny ukltadanych patekn 4%, ograniczajcych powierzchnie skarpy o bokach np. 1,0 x
1,0 m, ktére wypetnia siziemi roslinng i zasiewa traw.

1.4.4.Ziemia urodzajna (humus) - ziemialiana zawierajca co najmniej 2% g#ci organicznych.

1.4.5. Humusowanie - zespét czyndmd przygotowujcych powierzchri gruntu do obudowy &linnej, obejmujcy
dogeszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi zagtej z jej grabieniem (bronowaniem) i @sgczeniem.

1.4.6.Moletowanie - proces unatiwiajacy dogszczenie ziemi urodzajnej i wytworzenie bruzd, pregvadzany np. za
pomog walca o odpowiednio uksztattowanej powierzchni.

1.4.7.Prefabrykat - element wykonany w zaktadzie przeowsgh, ktéry po zmontowaniu na budowie stanowi uniecie
rowu lubscieku.

1.4.8.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w SST D-
00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee robo6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycrce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pwdav SST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp,dem sciekOw obgtymi niniejsz SST s:
— darnina,
— ziemia urodzajna,
— nasiona traw oraz §bn motylkowatych,
— mech, szpilki, paliki i pale,
- kruszywo,
- bruk,
- cement,
- zaprawa cementowa,
- elementy prefabrykowane,

2.3. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiéreo najmniej 2% agci organicznych. Ziemia urodzajna powinn& lwilgotna
i pozbawiona kamieni wkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczys#aaziecych.

W przypadkach wtpliwych Inzynier maze zlecé wykonanie badaw celu stwierdzeniaze ziemia urodzajna
odpowiada nasgpujacym kryteriom:
a) optymalny sktad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

b) zawartg¢ fosforu (ROs) > 20 mg/r,
c) zawartg¢ potasu (KO) > 30 mg/m,
d) kwasowd¢ pH 25,5,



2.4. Nasiona traw

Wybér gatunkéw traw naby dostosowé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalest stosowé
mieszanki traw o drobnymggtym ukorzenieniu, spetnigie wymagania PN-R-65023:1999 [9] i PN-B-12074:1998 [4

2.5. Kruszywo

Zwir i mieszanka powinny odpowiaélavymaganiom PN-B-11111:1996 [2].
Piasek powinien odpowiaédlavymaganiom PN-B-11113:1996 [3].

2.6. Cement

Cement portlandzki powinien odpowigdaymaganiom PN-B-19701:1997 [7].
Cement hutniczy powinien odpowiadaymaganiom PN-B-19701:1997 [7].
Sktadowanie cementu powinnodggodne z BN-88/6731-08 [12].

2.7. Zaprawa cementowa

Przy wykonywaniu umocnierowow i sciekdw naley stosowa zaprawy cementowe zgodne z wymaganiami PN-
B-14501:1990 [6].

2.8. Elementy prefabrykowane

Wytrzymata¢, ksztatt i wymiary elementéw powinny bggodne z dokumentacprojektows i SST.
Krawgzniki betonowe powinny odpowiadavymaganiom BN-80/6775-03/04 [13].

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

OgobIne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznegowinien wykazéa sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- réwniarek,
- ew. walcow gtadkichzebrowanych lub ryflowanych,
- ubijakéw o ecznym prowadzeniu,
- wibratoréw samobienych,
- plyt ubijajacych,
— ew. spretu do podwieszania i podgjania,
- hydrosiewnika z gignikiem oraz ospktu do agrouprawy (np. wtdki obrzowo-piekcieniowej, brony chwastownika -
zgrzebta, watowtoki),
- cysterny z wod pod cinieniem (do zraszania) oraziy do podlewania (miejsc niedgphych).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

OgobIne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandnay pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000Vymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno IBywykonywane od goérnej kramizi skarpy do jej dolnej kragdzi. Warstwa ziemi
urodzajnej powinna efja¢ poza gorn krawedz skarpy i poza podri@ skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Gruba¢ pokrycia ziema urodzajm powinna wynosi od 10 do 15 cm po moletowaniu i zagczeniu, w
zaleznosci od gruntu wysipujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na pozdeni skarpy natey wykonywa rowki
poziome lub pod &em 30 do 4% o gkbokaici od 3 do 5 cm, w odgbach co 0,500 1,0 m. Ul@ong warstwg ziemi
urodzajnej nalgy zagrabé (pobronowad) i lekko zagsci¢ przez ubicieg¢gczne lub mechaniczne.

5.3. Umocnienie skarp przez obsianie trawi roslinami motylkowatymi

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowdw papagsianie nasionami traw idllm motylkowatych polega na:
a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnejgarz

- humusowanie (patrz pkt 5.2), lub,



- wymieszanie gruntu skarpy z naniesionymi osadfcigkowymi za pomag osprztu agrouprawowego, aby
uzyska zawartd¢ czesci organicznych warstwy co najmniej 1%,
b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasiraw, rélin motylkowatych i bylin w iléci od 18 g/m do 30
g/m?, dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowytgaju poditaa, wystawy oraz pochylenia skarp),
€) nhaniesieniu na obsiarpowierzchng tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej (patrz pkt)Smetod mulczowania lub
hydromulczowania.
W okresach posusznych nafesystematycznie zraszavoda obsiane powierzchnie.

5.4. Uktadanie elementéw prefabrykowanych

Typowymi elementami prefabrykowanymi stosowanytai wimocnienia skarp i rowéw:s
- pliyty $ciekowe betonowe - typ korytkowy wg KPED-01.03 [14]
- plyty sciekowe betonowe - typ tréjkny wg KPED-01.05 [14],
— prefabrykatyscieku skarpowego - typ trapezowy wg KPED-01.25 [14]
- plyta &urowa typu ,Krata” mata 90x60x10 cm

Podtaze, na ktérym uktadanezta elementy prefabrykowane, powinnoétsag:szczone do wskaika Is > 1,0. Na
przygotowanym podtau naley utozyé podsyplk cementowo-piaskogvo stosunku 1:4 i zagci¢c do wskanika s > 1,0.
Elementy prefabrykowane nale uktad& z zachowaniem spadku podhego i rzdnych scieku zgodnie z dokumentacj
projektowg lub SST.

Spoiny pomgdzy ptytami naley wypeinié zaprawy cementowo-piaskogvo stosunku 1:2 i utrzymywaw stanie
wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoioid’6.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakbwykonanych rob6t i ich zgodéa z SST, oraz na sprawdzeniu daty
waznosci swiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejciu raslin, taczna powierzchnia nie panoictych miejsc nie powinna Bywieksza nk 2% powierzchni
obsianej skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczyah zatrawionych miejsc nie powinien przekracZ2 nf. Na
zardgnietej powierzchni nie magwyskpowa wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

6.3. Kontrola jakosci umocnien elementami prefabrykowanymi

Kontrola polega na sprawdzeniu:
— wskanika zagszczenia gruntu w korycie - zgodnego z pktem 5.7,
— szerokdci dna koryta - dopuszczalna odchytk& cm,
— odchylenia liniiscieku w planie od linii projektowanej - na 100 npdiszczalne: 1 cm,
- rowndsci gornej powierzchnicieku - na 100 m dopuszczalny pia& mierzony tah 2 m - 1 cm,
- doktadndci wypetnienia szczelin railzy prefabrykatami - petnaggdokasc.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-0000M@/magania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowéw umaenich przez humusowanie, obsianie, darniowanie,
brukowanie, hydroobsiew oraz umocnienie biowtdknigeosyntetykami,
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-000QMymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fnumochienia skarp i rowéw przez humusowanie, olsjammocnienie brukiem, oraz 1m
umochienia elementami betonowymi obejmuje:



— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie i wbudowanie materiatow,

— ew. piekgnacja spoin,

- uporzdkowanie terenu,

- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-11104:1960 Materiaty kamienne. Brukowiec
2. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni drogowycHEwir i
mieszanka
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
4. PN-B-12074:1998 Ugdzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianjgowierzchni
biowtékning. Wymagania i badania przy odbiorze
5. PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomeliorecyjVymagania i metody batla
6. PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykite
7. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnagkw Sktad, wymagania i ocena zgodcio
8. PN-P-85012:1992 Wyroby powrrocze. Sznurek polipropylenowy do maszyn rolniczych
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani
13. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z metdElementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i

torowisk tramwajowych. Krageniki i obrzeza chodnikowe
10.2. Inne materiaty

14. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDgrEprojekt-Warszawa, 1979.
15. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &3feé EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60, iBD
Warszawa, 1999.



